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Teorema 1 (th_2_01.) Pod pretpostavkom da vazi A € pi A€ aip € ai
A € B ip € B pokazati da postoji tacka B i tacka C tako da vazi B # C i B € p
iC €p.

Dokaz:
1. Postoje tacka B i tacka C tako da vazi B # C'1 B € pi C € p (aksioma
I3a).
2. Zakljucak teoreme sledi iz ¢injenica B# C i B €pi C € p.
QED

Teorema 2 (th_2_02.) Pod pretpostavkom da vaZi A € pi A€ aip€ ai
AepipepfiB#CiBepiC e€p pokazati da vazi —col(A, B,C).

Dokaz:
1. Na osnovu ¢injenica B # C i B € pi C € pi A & p vazi —col(B,C, A)
(aksioma D1la).
2. Naosnovu ¢injenice —col(B, C, A) vazi —col(B, A, C) i —col(C, B, A) i =col(C, A, B)
i —col(A, B,C) i —col(A, C, B) (aksioma sym_ncol).
3. Zakljucak teoreme sledi iz ¢injenice —col(A, B, C).
QED

Teorema 3 (th_2_03.) Pod pretpostavkom da vazi A € pi A€ aip € ai
AepBipefBiB#CiBepiCe€pi-collA, B,C) pokazati da vazi A € «
1BeaiCeaiAepBiBepiCepg.

Dokaz:
1. Na osnovu ¢injenica p € a i B € p vazi B € a (aksioma D11).
2. Na osnovu ¢injenica p € a i C' € p vazi C € « (aksioma D11).
3. Na osnovu ¢injenica p € 1 B € p vazi B € 8 (aksioma D11).
4. Na osnovu ¢injenica p € i1 C € p vazi C € 8 (aksioma D11).
5. Zakljucak teoreme sledi iz ¢injenica Ac aiBeaiCecaiAcpfiBep
iCep.
QED

Teorema 4 (th_2_04.) Pod pretpostavkom da vazi A € pi A€ aip € ai
AeBipefiB#CiBepiCepi-cil(A,B,C)iAcaiBeailCeax
iAepiBepiC e pokazati da vazi o = f3.

Dokaz:
1. Na osnovu ¢injenica —wcol(A4,B,C)i A€caiBeaiCecaiAefiBegf
iC € pvazi a=p (aksioma I5).
2. Zakljucak teoreme sledi iz ¢injenice o = f.



